Elektroniczne regulatory predkosci obrotowej 1~230V

Potencjometry i przetaczniki biegow

Obudowy zewnetrzne zostaty wykonane z odpornego tworzywa ASA w kolorze RAL 9010. Stan- |
dardowo wyposazone s w puszke umozliwiajaca montaz natynkowy. Po zdjeciu spodniej czesci
obudowy mozliwy jest montaz podtynkowy. Stopiert ochrony: 1P44 (montaz podtynkowy) lub

IP54 (montaz natynkowy).

automatyka i sterowanie
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opis

Tyrystorowy requlator predkosci obrotowej do silnikow (wen-
tylatoréw) jednofazowych. Mozliwos¢ podfaczenia dowolnej
ilosci urzadzeri pod warunkiem nie przekraczania maksy-
malnego pradu znamionowego okreslonego dla regulatora.
Wszystkie modele maja dodatkowe wyjscie dla przewodu
fazowego bez requlacji (230 VAC maks. 2A). Stopieri ochrony
IP44 (montaz podtynkowy), IP54 (montaz natynkowy).

maksymalna temperatura pracy
35°C

zastosowanie

Reczna, napieciowa regulacja obrotéw silnikdw  wentylatoréw
w zakresie 80-230V, z mozliwoscia wylaczenia urzadzenia.
Podczas instalacjinalezy dostosowac napiecie minimalne do wartosci
bezpiecznej dla  podigczanego silnika (drugi - potencjometr
pod pokrywka, fabryczna nastawa 80V).

schemat elektryczny
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1,N — zasilanie 230VAC

2,N — wyjscie nierequlowane 230VAC, max 2A

3 (~N) — podiaczenie silnika

4 —bezpiecznik 5%20

5 — potencjometr obrotéw minimalnych (fabr. 80V)

) SMT 3

opis

Przefacznik biegéw do jednofazowych silnikéw (wentylatoréw)
wielobiegowych. Mozliwos¢ podiaczenia dowolnej ilosci urza-
dzet pod warunkiem nie przekraczania maksymalnego pradu
znamionowego okreslonego dla przefacznika (3A dla obciaz.
indukcyjnego, 10A dla obciaz. rezystancyjnego). Stopiert ochrony
IP44 (montaz podtynkowy), IP54 (montaz natynkowy).

maksymalna temperatura pracy
35°C
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zastosowanie
Reczna regulacja silnikow wentylatoréw dwu- oraz trzybiegowych

TypSMT3

7motliwoscia wytaczenia urzadzenia. SMT3(0-1-2) 20 3induk. /10 rezyst 016
SMT 3 (0-1-2-3) 230 3induk. / 10 rezyst. 0,16
SMT 3 (1-2-3) 230 3induk. / 10 rezyst. 0,16
schemat elektryczny
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L - zasilanie 230VAC

250Vac @ U1-3 — podtaczenie silnika
10ABA)
pozyde przefacznika SMT 3 (0-1-2-3) Przyktad podfaczenia:
ol 11213 L U1 U2 U3 a) podtaczenie wentylatora Il-bieg. ML:
SMT 3(0-1-2):

L — zasilanie 230VAC,

U1 - nie podtaczony,

U2 —ssilnik LA, U3 - silnik LB.

b) podfaczenie wentylatora lll-bieg. ML:
SMT 3(0-1-2-3):

L - zasilanie 230VAC,

U1 —silnik LA,

U2 —silnik LB,

U3 —silnik LC.
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